南京信息工程大学滨江学院大气与遥感学院公共基础实验室采购招标公告

附件：
大气与遥感学院公共基础实验室项目具体要求
（一）技术参数
1.硬件
	序号
	名称
	参数
	数量

	1
	学生用计算机
	★1 CPU Intel Core I5-8500及以上
★2 主板 IntelB360及以上配置 
★3 内存 8G DDR4 2666MHz及以上配置 
4 硬盘 128G NVMe固态+1TB  SATA3及以上配置 
5 光驱 无 
6 显示器 21.5寸 宽屏低蓝光护眼（国际权威机构认证），响应时间≤2Ms ，提供证明文件加盖原厂公章
7 显卡 GT730 2G 独显以上 
8 机箱/规格 立式/8-15L，顶置提手，支持IP5X可拆卸防尘罩 
9 键鼠 防水抗菌键盘、鼠标 
10 网卡 10/100/1000M以太网口 
11 接口 至少6个USB 3.1接口、1个PS/2接口（或USB接口替代）、1个串口,1个原生态PCI全高插槽 
12 操作系统 支持WIN10操作系统 
13 电源 ≥180W 
14 质保期 整机不少于六年免费原厂标准质保并上门（保修官网可查，原厂出质保函） 
15 其他要求 是节能产品，提供上门安装服务 
★16 电子教室教学软件 
屏幕广播和白屏肃静、学生屏幕缩略图监控（最多3000个）、视频及流媒体播放、在线考试及客观题自动评分、语音教学、一键协同浏览网页、一键选取学生答题、文档收发、限制功能（网站访问、应用程序、USB/光驱、打印，支持黑白名单）、一键远程控制(一或多终端远程控制、统一程序启动、统一开机/关机/重启/登陆/注销)、一键清屏、支持动态班级列表，多机房设备统一管理。IT运维管理（包含软件统一推送安装/学生机设备资产管理统计/安全策略统一设定/Report Server功能支持学生电脑使用行为记录汇总分析，支持跨网段服务器端部署)。支持桌面和移动端Windows/Mac/IOS/Linux/Android操作系统，手机或平板可作为教师端的遥控器 。
★17、终端管理
（1）整体要求为：X86架构，分布式，可快速实现终端PC机的操作系统虚拟及应用环境虚拟。整体集中控制、集中管理、快速高效、安全可靠。
（2）提供B/S和C/S架构的桌面云管理平台，桌面云管理平台管理桌面更新模式，桌面更新模式必须支持自动更新和手动更新。（提供此功能界面截图证明）
（3）具备支持创建任意多个管理员帐号，并可自定义管理权限，实现机房多人分级安全管理功能；通过WEB管理页面可以实现所有的管理操作；（提供此功能界面截图证明）
（4）客户端可根据权限自主快速恢复和还原，1分钟内可将系统回溯到健康状态。个人系统资料磁盘可依群组设定每次重开机是否还原。
	60

	2
	教师计算机
	★1 CPU Intel Core I7-8700及以上
★2 主板 IntelB360及以上配置 
★3 内存 16G DDR4 2666MHz及以上配置 
★4 硬盘 256G NVMe固态+1TB  SATA3及以上配置 
5 光驱 无 
6 显示器 21.5寸 宽屏低蓝光护眼（国际权威机构认证），响应时间≤2Ms ，提供证明文件加盖原厂公章
7 显卡 GT730 2G 独显以上 
8 机箱/规格 立式/8-15L，顶置提手，支持IP5X可拆卸防尘罩 
9 键鼠 防水抗菌键盘、鼠标 
10 网卡 10/100/1000M以太网口 
11 接口 至少6个USB 3.1接口、1个PS/2接口（或USB接口替代）、1个串口,1个原生态PCI全高插槽 
12 操作系统 支持WIN10操作系统 
13 电源 ≥180W 
14 质保期 整机不少于六年免费原厂标准质保并上门（保修官网可查，原厂出质保函） 
15 其他要求 是节能产品，提供上门安装服务 
	1

	3
	教师椅
	五轮升降转椅
	6

	4
	实验桌
	120*60*75CM带键盘托 双人独立机箱电脑桌
环保三聚氰胺板饰面

内部基材：高密度板 厚度25mm PVC胶边封边
	40

	5
	实验椅
	30*25*50CM
环保三聚氰胺板饰面

内部基材：高密度板 厚度25mm PVC胶边封边
	80

	6
	交换机
	全千兆，24 电口+2光口 自适应交换机（华三、锐捷、华为）
	5

	7
	网络机柜
	标准机柜600*1000*2000mm（图腾、康达、华为）
	1

	8
	电缆线及辅材
	BV2.5铜芯、插座、插线板、PVC线槽等 主要技术参数：6孔 10A插座；（插线板公牛、欧普、德力西）
	81

	9
	网线与辅材
	超五类屏蔽网线、超五类水晶头、PVC线槽、膨胀螺丝等
	81

	10
	功放
	两路音源输入，两路话筒输入语音扩声场合，话筒插带3.5V直流电，有效频率响应：20Hz-20KHz 额定功率2*60w/8Ω（ITC、湖山、雅马哈）
	1

	11
	音箱
	额定功率100w/8Ω有效频率响应70Hz-15KHz（ITC、湖山、雅马哈）
	2

	12
	多媒体一体式讲台
	根据实验室现场环境定制

板材结构：采用绿色环保优质高密度板材，经过防虫、防腐等处理，甲醛等释放低于国家标准，PVC封边，设计美观合理，结实耐用
	1

	13
	摄影测量实验室专用学生计算机及配件
	（1） ★计算机
处理器：第七代智能英特尔® 酷睿i7 7700 3.6G 4C
硬盘： 1TB（最大支持四块硬盘槽位） 
内存： 8G DDR4 2400M(内存插槽四个，最大支持64G）
主板： Intel C236芯片组
光驱： DVDRW刻录光驱  
网卡： 集成千兆网卡
显卡：显存容量：2GB     显存类型：GDDR5
显存位宽：128-bit  接口类型：PCI Express 3.0 x16
输出/输入接口：4x mDP 1.4
I/O接口： 8个USB接口，其中前置2个USB3.0接口，后置6个（含4个USB3.0），PS/2接口可选，1个VGA ，1个RJ45,模拟音频接口3个
键盘： 防水功能键盘 
鼠标： 1000DPI USB光电鼠标 
电源： 250W电源(可选400W) 
机箱： 25L(尺寸：高*深*宽－376mm x 175mm x 426mm)
（2）★3D眼镜 
主要规格：调节功能 D3D景深调节；
适配电源：电池续航寿命: 40小时 立体3D呈现；
充电电池连接器：USB 2.0迷你B电源连接器；
无线发射器：采用2.4Ghz无线射频传输技术，发射信号的距离为0-30米；
无线接收器：接收信号的距离为0-30米； 
功能按键：眼镜电源按钮；
景深调整：发射器背面的拇指轮； 
机身尺寸：20.3×16.6×8.2英寸；
机身重量 ：50g；
（3）★3D显示器
颜色：黑色 / 背光类型：LED 面板类型：TN(护眼滤蓝光不闪屏)
屏幕尺寸：24"W / 屏幕比例：16：9 / 最大分辨率：1920x1080
可视区域：531.36x298.89 / 点距(mm)：0.276 / 亮度：350 cd/㎡
真实对比度：  1000：1 / 动态对比：12M：1 / 可视角度：170/160
响应时间：1ms (GtG) / 显示色数：16.7million / 色域饱和度：72%
接口类型：D-sub/DVI-DL /HDMI /耳机接口 电力消耗：36W / 待机耗电量：0.5W
机器尺寸(HxWxD mm)：420x652x251 净重(kg)：6.0 kg / 毛重(kg)：8.5 kg
Senseye显彩科技：Senseye 3  AMA疾彩技术：Yes / 支持Vista：Premium / 支持Win7：Yes / HDCP：Yes
色温：Reddish / Normal/ Bluish /user mode 壁挂（壁挂孔规格）：100x100mm / 屏幕旋转(90度)：90°水平角度调整Swivel (left/right)：45/45
垂直角度调整Tilt (down/up)：-5/20 底座高低调整：130mm
是否支持3D显示：Nvidia 3D ready FPS模式：Yes / RTS模式：  Yes
数据线：VGA cable, DVI DL cable 其它：运动模糊消除功能，最高刷新率144Hz，暗部场景平衡模式
（4）手轮脚盘
手轮直径φ175*17mm，能进行X/Y方向调整； 
脚盘直径为φ295mm，能进行高程Z调整；
网纹橡胶垫，美国3M粘胶；脚踏尺寸为 290*210*6 mm；
脚踏开关的正常踩击次数在50000次以上；
	21

	14
	防静电地板
	60cm*60cn*3.5cm，提供检测报告。（向利、帕尔特、汇吉）
	150平方米

	15
	施工安装调试
	定制
	81


2.软件
	序号
	名称
	参数
	数量

	1
	多源地理数据综合处理系统
	一、基础模块：
功能：
源数据的输入、输出
内定向、相对定向、绝对定向
卫星影像空三加密、无控自由网平差
核线采集
*要求：
1、支持不同坐标系统之间的坐标转换。（应能实现自由带的坐标转换，含Beijing54、xian80和CGCS2000三个坐标系统）
2、支持DATMatrix, Patb, Jx-4, Viruozo,LH,bingo等国内市场常见空三结果的导入。
3、支持图形化工程树的目录管理。
4、支持换带重投影。（包括3°带、1.5°带、6°带及自定义中央子午线的投影换带）
5、支持可视化测区，模型管理。
6、底层支持多种数据源。（支持ADS40/80/100、A3、DMC、UCXWV、IK、RC30等多种多种数字传感器获取的立体像对数据测图）
7、支持国内等多种数字摄影测量系统等数据的导入、导出及模型接边，支持国内国外所有
数据的转换（JX-4C/VIRTUOZO/INTERGRAPH SSK/LEICA HELAVA/INPHO/PIX4D/PHOTOMOD/PHOTOSCAN）。
8、支持网络化联机作业功能，在有网络化服务端的情况下，直接可以联机协同作业。
9、支持网络化远程任务管理功能，在局域网环境内可以从任意客户端直接远程管理整个数据库中的所有项目，并具有创建项目和分配人员、分配任务功能。
10、支持从任意客户端查看网络服务端的所有项目进度和已回传的成果。
二、数字高程模型处理系统
功能：
1、影像匹配生产DSM（支持基于原始影像的物方匹配和像方匹配两种匹配方式，支持逐像素匹配DSM）
2、全自动DSM自动滤波生成DEM，并支持特征点线面采集构建TIN，生产DEM。
3、支持基于平面二维和立体三维的点、线或面模式编辑DEM。
4、直接按编辑好的DEM重采样生产不同格网间隔的DEM或不同投影带的DEM，按需求裁切成标准或非标准分幅的DEM。
★要求：
1、支持输入图幅名、指定坐标系、导入结合表等多种方式的DEM标准图幅裁切。数据输出符合国家相关测绘标准要求。
2、支持任意多边形范围裁外和裁内的裁切。
3、支持DEM伪彩分色渲染三维透视显示,以方便快速查错,并可联动DEM编辑。
4、支持DEM区域误差分布驱动,并可以输入单点坐标，驱动测标至该点。
5、支持超大(GB级)DEM拼接\裁切。
6、支持跨模型的DEM编辑，能自动切换模型。
7、能实时采集特征点线配合匹配结果进行三角网编辑，能实现纯特征点线生成DEM。
8.提供了64位平台下的DEM工具集，可以方便的使用渲染图编辑海量DEM,裁切多达10GB的DEM。
9、支持海量Lidar数据的转换。
10、支持逐像素匹配、指定像素间隔匹配DSM。
11、支持DEM自动过滤人工建筑物功能。
12、支持立体编辑支持点线面混合编辑。
13、 支持实时核线模式编辑、原始影像编辑模式以及无影像情况下的DSM编辑。
14、 支持直接由DEM生成等高线。
15、 支持DEM不同格式之间的相互转换（NSDTF/BIL/ARCINFO GRID/GJB DEM/Virtuozo Float/ImageInfo DTM/DXF等）
16、 支持直接使用内、外部矢量文件参与DEM编辑
17、 支持检查点对DEM成果自动化质量检查
18、 在有网络服务端的情况下支持网络化联机协同作业、作业结果直接回传服务器存储。
19、支持DEM可视化识别无效区裁切大于2G 的DEM。
20、支持普通鼠标、手轮脚盘和如TOP-Mouse等专业三维鼠标编辑DSM/DEM。
21、支持根据范围线批量置平池塘高程
22、支持按中心点和左下角两种方式作为像素起算点裁切DEM
三、数字正射影像处理系统
功能：
正射影像自动单片纠正、正射影像匀光
正射影像编辑；正射影像修补
★要求：
1、支持对已生成的DOM，关联原始影像编辑DEM后能对编辑区域自动进行正射影像修复而无需重新生成整个DOM。
2、支持输入图幅名、指定坐标系、导入结合表等多种方式批量进行图幅裁切。支持根据影像范围，坐标系统计算各比例尺图幅进行裁切，数据输出符合国家相关测绘标准要求。
3、常用遥感影像格式数据(TIF、ECW、IMG、HDR…)直接处理不需转换。
4、能进行正射影像换带处理。
5、支持自动无缝镶嵌，自动生成大区域的DOM。
7、支持提供多种同名点预测模式，提高正射影像的修复效率。
8、支持整个测区直接生成覆盖全域的总的DOM或每张原始影像单独生成一张DOM
四、数字特征采集更新系统
功能：
全数字化测图、符号库转换和制作
几何图形的采集、编辑、检查、符号化成图
特征属性的采集、编辑、检查
几何图形和属性的导入导出及直接入库
原生64位程序，无需以32位兼容模式运行
支持
★要求：
1、所有采编功能可套合立体模型，预见、可无限制回撤。能无级缩放立体影像，支持实时线性内插，影像显示支持实时直方图调整。
2、支持二次定向作业。（功能描述：可以内外业同时作业：外业采集像控点的同时，内业即可开始测图，等外业像控点采集完成并且空三加密做完后，即可通过二次定向功能将此前无地理坐标数据改正过来，可缩短整个作业工期）
3、支持多边形范围矢量裁外和裁内的裁剪。
直接支持Windows字体，矢量颜色定义采用系统方式。
支持特征属性的动态定制、查询、修改和入库。
4、支持多种数字摄影测量系统矢量数据交换接边
5、支持矢量文件自动接边。
6、提供多种作业模式支持一体化调绘，可综合利用多种资料进行立体判读、快速制作调绘地图并可支持调绘成果与测图成果透明叠加。
7、同时支持单屏作业与双屏作业。
8、支持实时核线功能。
9、支持层快捷键功能和自定义功能快捷键，并可以导出参数设置，拷贝到其他作业机器使用
10、支持矢量数据整体平移或局部平移，坐标系转换和同一坐标系下投影换带。
11、能定制检查功能，对采集数据进行自动检查和定位。
12、支持直接导出到南方cass（本单位已有的编图软件）中，无需层转换等工作。
13、DLG采集模块支持采集同一个地物采用不同线型而不间断采集过程。
14、支持按边采集多个房角（大于2个）不能直接立体观测的房屋。
15、支持等高线批量恢复高程功能，能编辑若干年前纸质图矢量化跟踪的数据.
16、支持采集过程中严格的捕捉和严格的正交化。
17、丰富的矢量要素在立体模型环境下的特征采集绘图功能（包括地物采集、地形采集、水系采集）：自动直角化、自动闭合、已采集地物的三维咬合，二维咬合、自动判断咬合就不捕捉
18、高程点自动注记、文本注记、道路采集、高程锁定功能辅助等高线半自动采集、等高线自动注记、基于TIN/DEM的等高线自动生成等。
19、丰富的矢量要素在立体模型环境下的编辑功能：曲线内插（整体/局部）、曲线修侧、曲线光滑、批量连接、打断、矢量的任意内，外裁切、平行线的打散连接等
21、开放的符号系统，能支持可视化的符号库制作和编辑
22、支持特征属性的动态定制，查询，修改和入库，使采集编辑入库一体化成为可能。
21、支持各种普通鼠标、三维鼠标，手轮脚盘等硬件设备（支持单，双屏作业）
22、支持自动/手动切换立体像对
23、支持扩展码功能，方便测图接边，以及多幅图之间的接边。
24、支持导出红绿立体像对叠合图，打印成纸图后，使用红绿眼镜可观测立体，辅助外业调绘
25、可划分跨图幅的作业区域，以作业区域为单元测图，在测图过程中可实时加载相邻模型数据，实现立体模型环境下的无缝动态接边。
26、支持多种方式矢量裁切：可以按照标准图幅进行数据裁切，可以按照任意多边形进行内裁切，外裁切。
27、支持符号打散再编辑功能，可进行普染色渲染矢量图，配合图廓整饰功能，程序可以直接连打印机出纸质线划图。
28、双线自动转单线、面自动转换为点等功能可以让作业员减少人为地物判读工作量以及误判情况。
29.支持编辑功能。
修改->符号编辑菜单中的大部分功能；
比如：符号打散、文字打散、河流渐变、河流普染、分离面符号、生成填充符号、晕线填充、生成湖泊晕线；
30、具备检查功能的部分；
顺时针、边重叠、点线矛盾、线线矛盾、曲线相交、小范围内的高程点重复、层与对象的一致性、无效的线、面，不合理断线、点与面的一致性、检查悬挂点、检查伪节点
31、支持入库和出图属性、字段的录入和检查功能：(定义入库属性和字段；支持自动、半自动、手动属性录入功能；在符号中定义属性注记；支持属性、字段转换；由属性生成注记文本等功能；)
32、支持DWG格式的导入导出；
33、支持ArcGIS MDB\GDB的带属性和扩展属性的导入导出
34、支持自动修改质检结果功能（处理悬挂点、处理伪节点,消除悬挂点、消除伪节点、点线悬挂处理、线线悬挂处理、手工匹配节点、全图匹配节点）
35、具备拓扑预处理、拓扑构面、删除拓扑面分割、面合并、创建复杂面等入库前的预处理功能。
36、支持批量分幅（分幅方式必须具备标准矩形、倾斜矩形、公路图3类）分幅输出图廓整饰图例制作
37、支持调叠放顺序；
38、支持参考多个影像、参考多个矢量
39、具备条件查询和条件选择功能
40、 支持纯矢量的侧视图显示（ADSWC） 这5个键可以控制视图角度
41、 支持与Micostation V8 和ArcGis无缝联机测图
42、 
支持检查点精度检查，自动统计误差并输出报告。
43、 模块以原生64位运行，允许程序使用超过4G内存。
44、 支持基于倾斜摄影测量三维模型osgb数据进行三维测图。
45、 支持在基于osgb三维测图的同时利用倾斜摄影原始影像对三维模型osgb测图精度修正，提高测图精度。
46支持立体窗口和矢量窗口上显示地物种类和数量不一致，可以控制地物仅在立体窗口显示，而矢量窗口不显示，也可以仅矢量窗口显示而立体窗口不显示。 

47直接内置了接入网络化测图的功能，在有网络化服务端的情况下直接可以进行网络化测图。
48在有网络化服务端的情况下质检员直接远程质检、无需作业员暂停而直接远程查看作业员正在作业的图幅数据。
49在有网络化服务端的情况下，数据自动下载和成果自动回传，无需人工干预，确保数据安全性。
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	拼图软件
	主要功能：
1、能对光学影像进行全自动的批量匀光匀色等色彩处理。
2、能对具有定向信息的影像进行基于DEM的严密的精纠正
3、能拼接单片DOM，能编辑扭曲、变形、错误等不合要求的DOM。
4、能按要求裁切符合标准或非标准图幅的DOM，并能进行坐标系转换。
1、加载相应的DEM和空三成果，可自动完成全测区单片正射影像的纠正、匀色、拼接和裁切一体化，中间完全无需人工干预，完全无人值守。
2采用最近底点镶嵌方式，保证图幅中所生成的影像均为变形最小、精度最高、最接近真正射的图幅成果，可以快速而准确的镶嵌出图幅产品，并自动的根据影像间拓扑关系生成镶嵌线，针对拼接结果可实现全自动实时预览和实时修改以及查看。
3、可根据地形的不同设置不同的镶嵌过渡宽度，满足不同地形变化处理的需要。
4、人性化的快捷键操作模式，作业过程无需点击工具栏和菜单，并要求能自定义快捷键。
5、利用定向参数，基于原始影像的修补。
6、灵活的查图标记工具，支持标记范围的导入、导出，方便作业过程的中的检查和修改。
7、无需再针对图幅进行裁切，整个修补和编辑过程全部针对图幅成果进行修改，省去大量的中间过程，为使用者节约空间和时间。
8、良好的匀光效果，具有部分去云、雾、雾霾的效果。
9、修补过程完整支持定向参数，能够自动投影至原始影像，提高修补效率
10、16bit到8bit均完整的支持，无需在进行任何的转换，且支持4波段影像直接拼接、镶嵌、裁切，修补。
11、成果输出支持不同的通道组合，一次加工，多种成果
12、支持所见即所得的拼接线编辑和图幅修补，拼接线编辑完成即可立即提交成果，无需后期处理
13、灵活方便的测区接边工具，为拼接和接边提供统一的交互界面
14、原生支持64位操作系统，能充分利用大于4G的内存。
15、可视化匀光，可以自由调整参考片和参数，实时查看效果，参数设置可保留，供其他项目使用。
16、匀色支持水域过滤，保证水域色彩视觉效果自然合理。
17、全区图幅整体调色，保证图幅色调一致性。
18、裁图直接提供了像素起算点基于左下角或中心点两种，支持不同项目需求。
19、旋转、斜切等功能完美解决道路桥梁错位和扭曲等问题。
20、支持原始单片无限容量大和单图幅成果无限容量大。
21、支持基于DXF/DEM和DSM以及不依赖任何其他信息（纯单片DOM方式）镶嵌线自动绕开人工建筑物，减少人工编辑修改工作量。
22、支持镶嵌线导出、导入，方便镶嵌线的修改编辑。
23、支持检查点精度检查，自动统计误差并输出报告。
24、支持图幅成果正确性、合理性自动检查，大大减少人工工作量和误判性。
25、基于成果（图幅）容量自动采集多级金字塔，保证了后期编辑、漫游缩放等的实时交互性和数据量无关性（只同磁盘空间容量有关）。
26、基于图幅的编辑单位，保证基于项目级别的工期可按需先后出图的需求
27、底层原生图像处理算法，不用借助如photoshop等第三方图像处理软件，就可以进行如亮度、对比度、色阶、通道混合、曲线、色彩平衡、颜料桶色彩处理操作。
28、针对不同的数据源格式，提供了先裁后编（小数码影像和航天影像）和先编后裁（卫星影像和ADS系列影像）的作业模式，极大的提高了生产效率
29、支持跨关键点的镶嵌线编辑，让镶嵌线的编辑不再循规蹈矩
30、支持任务划分，实现多机协作，减少了工作量，提高了生产效率
31、增加了一些附加工具（dem格式转换，投影转换等），让EPT功能更丰富，更超值
32、支持无限容量单张大影像可视化批量裁切。
33、整个程序原生64位，无需以32位兼容模式运行。
34、支持整个测区整体可视化调色。
35、支持大面积水域颜色整体处理，消除鱼鳞状反光波纹。
36、支持换带重投影和坐标系转换。
37、支持Erdas IMG、ENVI IMG、BigTiff、Tiff、GeoTiff等通用影像格式。
38、支持GPU加速运算。
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	地形地籍成图软件
	1、支持最新《GBT 20257.1—2007 国家基本比例尺地图图式　第1部分：1：500、1：1000、1：2000地形图图式》、《基础地理信息数据字典》和《基础地理信息要素分类与代码》；
2、基于AutoCAD图形平台，支持AutoCAD2002-2014所有版本、AutoCAD MAP 3D 2010，采用ObjectARX开发技术支持。支持32位及64位win8、win7、XP等操作系统；
3、具有地形成图、地籍成图、工程应用三大功能，且全面面向GIS，彻底打通数字化成图系统与GIS接口；
4、具备丰富的图形编辑功能，图形复制、属性拷贝、微导线、各种交会、线跟踪等；
5、采用拓扑结构DTM，增删顶点能自动重新组网，能处理地性线，可自动生成等高线；
6、具有完善的地形图式符号库，完全符合国家的最新地形图式标准，提供自定义符号接口；
7、多种完善的土方计算方法，具有方格网法，DTM法、断面法、等高线法等多种完善的土方计算方法；
8、图形结构采用图形编辑效率高的骨架线技术、编组技术；
9、具备城乡地籍、土地利用功能，可输出word格式勘测定界报告书；
10、具有城市部件调查技术，可进行城市部件要素绘制、城市部件属性管理、城市部件自动检查；
11、软件可以读取MSMT系统测量数据，直接成图。
12、完善的数据质量检查功能，针对于数据入库对数据的要求，可以检查地物放错图层、代码值错误、面状地物不封闭、属性不完整、有悬挂点、伪节点等错误；
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	数据处理软件
	1、支持win7，win8系统，中文友好界面
可根据自己的使用习惯，添加常用快捷功能到菜单栏
2、软件内置样例数据，并附有全套数据处理的培训等教程
自动下载精密星历文件，并能自主更新下载地址
支持设备硬件连接，主动发现数据，支持上传下载
3、数据导入：可导入zip压缩格式数据，精密星历SP3文件，rinex2.0 rinex2.11 rinex3.02 .t01  .t02  .dat  .txt  .csv  .job  .jxl  .asc
4、数据导出：SketchUp格式，Esri Shapefile，Geodatabase XML，CAD文件格式，自定义格式编辑器
查看数据：视图查看，电子表格视图，3D视图查看，在Google earth里查看数据
5、集成访问互联网服务，提供在线升级服务，软件定期提示更新
6、坐标系统管理器：支持自定义坐标系统，大地水准面导入
可处理全星座GNSS数据：包含GPS ,GLONASS ,COMPASS，可视化剔除卫星残差
7、光学数据处理：支持电子水准仪，全站仪等原始数据的处理
8、具有精密单点定位后处理功能
9、支持RTK数据的导入，并能生成带有矢量信息的测量报告
10、软件必须能够执行一个严格的最小二乘法于所有观测网络平差类型，包括后处理GNSS， RTK ，全站仪，水平观测数据。
网平差：包括自由网平差，约束网平差。自动执行所有平差迭代。在限制位移和最终迭代的限差限度内，坐标根据固定点平移。 一旦观测残差符合标准并达到最终迭代，平差就停止
11、报告：支持自定义报告输出，可输出HTML，WORD ,PDF，EXCEL等格式
Cad和cogo功能：支持创建点，线，弧线，并能进行点到线的距离，计算方位角，两点间的距离等计算功能，计算工程里的角度、方位、坐标、距离、高程和偏移
自动处理代码和符号的位置，利用代码创建点，线，多边形。
具有工地校正工具：固定已知点进行点校正求取未知点坐标的功能
具有通道设计功能
包含高级体积计算工具
12、3D数据行驶工具：沿表面行驶，每个视图用纹理平视显示前方，显示当前测站/位置、表面/定线高程和表面/定线坡度
支持CAD导入道路和工地设计
为基于定线的表面或通道，自动绘制横断面图。
三维数据可视化，通过鼠标可以调节视角
能够导入和全景图像，用连接点自动平差，创建全景图片。
从摄影测量创建的全景图中建点、线和多边形。
用反算工具做空间三角测量
13、相机校准工具：根据导入包含校正数据的Job文件，在软件中导出照相机校正报告
全景图处理工具：自动生成全景图，并可以在Google earth里显示该全景影像
制图工具：标签和注释有助你标识数据里的对象。 也可以编辑导入的文本或自己创建的文本

14、软件中勾画的成果能够直接导出SketchUp格式，并能在SketchUp中打开
导入点云文件(.e57, .las, .pts, .ptx, .xyz, .yxz)，使用点云进行测量
点云管理工具，包括点云分割，在3D视图中显示，用多边形选择点云
用3D数字表示法表示的地形，用表面工具可以处理
可以绘制等高线
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	地理数据可视化软件
	★1、地理信息系统桌面软件支持32位和64位环境，支持Windows 10、Windows 8.1、Windows 7、Windows Server 2016、Windows Server 2012 R2、Windows Server 2012、Windows Server 2008 R2操作系统。
★2、支持二三维融合的编辑、分析及可视化。
★3、支持基本的地图浏览、图层管理、空间和属性查询、统计图表和报表生成、地图符号化以及制图打印；支持多种专题图制作，如唯一值、渐变色、多属性符号、饼图、柱状图、点密度图等。
★4、支持高级智能标注引擎MapLex，提供标注位置放置、标注冲突解决、标注自适应策略功能，如标注与要素的自动避让，自动去除重复标注，多标注的自动换行等，提供索引型标注。
★5、支持通过 Pro SDK for Microsoft .NET的两种可扩展模式：配置和Add-In。
支持多种OGC标准服务，包括WCS、WMS、WFS、WMTS。
★6、支持常用国产遥感卫星影像产品，能够完成国产卫星影像的无控/有控正射校正、影像融合、大规模影像管理和快速发布。要求支持的卫星至少包括高分一号、高分二号、高分四号、环境卫星、资源一号、资源三号、天绘一号、吉林一号。
★7、支持常用国外遥感卫星Level1和Level2级标准产品的大规模影像管理和快速发布。要求支持的卫星至少包括：Landsat8、SPOT7、Pleiades-1、QuickBird、WorldView-3、Worldview-4、GeoEye-1、Sentinel-1 (Radar)、Sentinel-2、GOES L1B,L2。
★8、支持多维数据集，包括HDF、NetCDF、GRIB。能够实现多维数据管理和快速发布，并且通过向量场渲染功能对影像进行符号化展示。
★9、支持框幅式相机影像，包括Pictometry，UltraCam，Applanix，ISAT等，能够实现影像融合、大规模影像管理和快速发布。
★10、支持激光雷达数据，能够对其集成管理、二三维融合的显示、进行栅格表面分析，以及发布为影像服务进行共享。
★11、支持Las数据处理，包括重叠区分类以及噪声点分类等。
★12、支持对管理的海量影像的实时动态镶嵌，并对镶嵌结果进行羽化处理、轮廓构建、匀光处理。
★13、支持实时图像处理，无需将处理结果写入磁盘，就能够显示处理结果，处理结果随运算参数改变而实时变化。至少支持下列实时图像处理：正射校正、镶嵌、裁剪、全色锐化、匀色。
★14、支持基于航空、卫星原始影像的DOM,DSM及2.5D点云生产，可以以OrthoMapping工作空间的形式，流程化、向导式完成数据生产。
提供功能丰富的空间分析工具集，包括：空间叠加工具、邻近分析工具、数据管理工具、数据转换工具、空间统计分析等。
★15、支持在线功能，与云集成。能够直接连接到亚马逊的云端，使用或分享GIS服务，如丰富的底图。（提供截图证明）。
★16、支持以版本管理的方式对存储在空间数据库中的数据进行多用户并发编辑。
★17、支持在门户中将地图文档（mxd）直接发布为web map。
★18、支持基于规则的拓扑关系模型，提供33种拓扑规则定义。通过拓扑关系维护数据库中空间数据一致性和完整性，包括拓扑关系定义，校验，拓扑错误改正及编辑工具；可以自定义拓扑规则的应用范围，允许将拓扑错误设为例外。
★19、支持影像镶嵌，镶嵌算法能够支持SUM镶嵌算子，对重叠区域的影像进行求和。
★20、要求提供要素服务的自定义客户端导出能力，可以将发布的要素服务通过自定义的客户端导出为FileGeodatabase或SQLite数据库中。
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	遥感图像处理软件
	1、要求支持跨平台，包括Window、Macintosh和Linux 。
★2、要求支持GIS的各个版本Geodatabase的读写，包FileBasedGeodatabase、Personal Geodatabase、Enterprise Geodatabase，并提供API。
★3、要求支持 OGC标准的服务（WCS/WMS），可以连接Esri的地图服务，如GIS Online发布的服务，支持GIS的镶嵌数据集。
要求提供科学数据集浏览器，支持任何HDF（4 / 5）或NetCDF（3 / 4）栅格数据集，提供广泛的科学数据集格式的打开、可视化和处理。可以从HDF或NetCDF文件中建立新的栅格数据，创建包含数据属性、纬度/经度信息这些元数据信息。
★4、要求提供播放器，播放视频文件，包括Skybox视频格式。可以显示MISB元数据信息（如果视频文件内包含这些信息）。支持将单帧图片导入ENVI视窗中进行下一步分析，并且能够将视频文件输出为基于时间的栅格系列。要求在播放器中，可以与EsriBasemaps进行连接，可以将视频中的图像帧或MISB元数据导入Google Earth中。
要求遥感软件平台与GIS平台之间的无缝链接功能，即遥感软件中处理好的数据通过菜单功能直接传送到GIS平台中，无需中间的保存、打开等步骤。
★5、要求安装遥感软件时候，自动将遥感软件部分专业图像处理功能安装到GIS Desktop中。在GIS Toolbox中会拥有一个工具箱，都是流程化的处理工具，包括变化检测、探测和提取感兴趣地物、分类或土地覆盖、异常探测等。
★6、要求原生支持国产资源一号02C、资源三号、高分一号数据处理，包括数据打开、图像融合、正射校正、图像定标。
★7、要求提供NNDiffuse图像融合方法，能高度保留色彩、纹理和光谱信息。提供高保真融合方法—Gram-Schmidt融合，保持融合前后影像波谱信息的一致性。提供CN Spectral Sharping融合方法，适用高光谱数据的融合。
★8、要求提供全新图像分类框架，包含强大、灵活的分类方法。支持Softmax和SVM分类器，分别利用梯度下降法和迭代法进行训练。基于一幅图像和一套样本创建并训练得到一个分类器，能够将其用于其他相似的数据，从而实现图像分类的批处理。并且能够存储和分享已经训练的分类器。并提供API接口。
★9、要求提供基于Fmask算法的云掩膜自动生成工具，适用于Landsat 4-5 TM, Landsat 7 ETM+、Landsat 8数据、Sentinel-2和NPP数据。要求提供先进的高光谱分析工具，包括地物自动识别工具，SMACC终端单元提取技术，去伪装目标识别—基于BandMax的SAM目标探测，波谱归一化处理，MNF变换的噪声分析，像元纯度分析，N维散度分析，强大的向导式高光谱处理功能。
★10、要求提供植被指数计算工具，包括超过25种植被指数计算模型，包括常见的如包括绿度、光利用率、氮、干旱或炭衰减、叶绿素、冠层水分含量等。还要求提供生物物理学交叉检验，能够提高植被指数的计算精度。还可以根据数据源自动列出可能计算得到的植被指数。
★11、要求提供波段运算功能，能够执行图像中各个波段的加、减、乘、除、三角函数、指数、对数等数学函数计算；要求提供波谱运算功能，可以用数学表达式或自编程序对光谱进行处理。支持大多数的数学函数和运算符，也可以使用自定义函数或者自定义的波谱运算式。
★12、要求提供流程化图像处理模块。每个子模块采用向导的方式进行流程化图像处理，使得遥感图像处理知识薄弱的非专业技术人员也能熟练地进行图像处理，并获得满意的处理结果。处理流程包括：船只提取、数据融合、水体信息提取、道路信息提取、变化检测、分类以及分类后处理、水相对深度、植被指数提取以及分析、波谱相似地物提取、基于地形正射校正、异常检测、元数据浏览、影像对地图几何校正、Google Earth® Bridge、独立主成分分析、影像垂直条纹去除等。
★13、要求提供建模工具，具有可视化界面。通过拖拽方式对200多个功能灵活“组装”，可零代码实现复杂工作流和图像批处理的构建。通过该工具构建的工作流程还可以生成扩展工具和发布为企业级遥感图像服务，用于Web调用。并且能够自动生成Python等源代码。
★14、要求提供Py Engine引擎，能够提供一套可以独立调用的Python API。通过这些API可以调用遥感图像处理任务。同时提供Py for GIS Pro和Py for ArcMap，能够在GIS Pro和ArcMap桌面中运行遥感图像处理功能，实现GIS与遥感一体化集成。
★15、要求可以直接使用ArcMAP的制图组件和制图模板（.mxt），快速完成制图。
★16、要求遥感软件及其扩展能够提供二次开发以及独立开发的能力，能够将遥感软件提供的处理函数无缝的集成到VC、.NET、Java等高级语言中；能够与GIS Engine无缝集成，开发GIS与RS一体化集成的应用程序，完成从数据、参数到处理流程的无缝集成。
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（二）投标人须提供优质的培训服务，制定相应的培训计划和培训方案，对系统应用人员进行系统的培训，帮助学校顺利实施该项目，使校方人员熟悉运用，提高业务能力和专业技术水平。
（三）服务要求：
1.中标方应按采购文件规定的货物性能、技术要求、质量标准向采购方提供未经使用的全新产品。
2.采购方提供的货物在质量期内因货物本身的质量问题发生故障，招标方应负责免费更换。对达不到技术要求者，根据实际情况，经双方协商，可按以下办法处理：
（1）更换：由中标方承担所发生的全部费用。
（2）贬值处理：由双方合议定价。
（3）退货处理：中标方应退还采购方支付的合同款，同时应承担该货物的直接费用（运输、保险、检验、货款利息及银行手续费等）。
3.如在使用过程中发生质量问题，中标方在接到甲方通知后在2小时内到达采购方现场。
4.在质保期内，中标方应对货物出现的质量及安全问题负责处理解决并承担一切费用。
5.上述的货物免费保修期为1年，因人为因素出现的故障不在免费保修范围内。超过保修期的机器设备，终生维修，维修时只收部件成本费。
（四）其他要求：
新设备的采购、安装调试、人员培训、后续维修服务等全部由中标人完成，投标人投标报价包括项目所有设备（材料）的采购、运输、施工、安装调试、人员培训至验收合格的一切费用。
（五）有关说明：
1.投标总报价包括满足本项目要求的所有产品及其配件、包装、运杂、安装调试及售后服务等从项目中标起到项目正式交付以及质保期内所发生的一切费用。
2.投标人必须在满足招标文件要求的基础上进行报价，如有技术偏离请于投标偏离表中说明。
3.完工期：供方于合同生效之日起7个工作日内至需方指定地点施工,并在自施工入场30天内完成设备运输（含上、下力）、安装调试等，所有费用由供方承担。安装调试完毕后需方用户负责试用并签收。
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